
Robot

M
ax

.lo
ad

 ca
pa

ci
ty

 a
t

w
ris

t (
kg

)

Re
ac

h
(m

m
)

Co
nt

ro
lle

d 
ax

es

Re
pe

at
ab

ili
ty

(m
m

)

M
ec

ha
ni

ca
l

w
ei

gh
t (

kg
)

Motion range (°) Maximum speed (°/s) Moments (N·m)/Inertia (kg·m2)  

Av
er

ag
e 

Po
w

er
 co

ns
um

pt
io

n 
(k

W
) Protection

Se
rie

s

Ve
rs

io
n

Ty
pe J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6

J4
 M

om
en

t/
In

er
tia

J5
 M

om
en

t/
In

er
tia

J6
 M

om
en

t/
In

er
tia

Bo
dy

 
st

an
da

rd
/o

pt
io

na
l

W
ris

t &
 J

3 
ar

m
st

an
da

rd
/o

pt
io

na
l

M-410 iC 185 185 3143 4 ± 0.05** 1600 
(1330) 360 144 136 720 - - 140 140 140 305 - - 88 - - 3 IP

54

IP
54

Max. load capacity  
at wrist: 185 kg

Max. reach: 
3143 mmM-410iC/185

M-410iC/185

M-410iC/185 Hollow wrist

    (no pedestal)       standard           on request           -  not available       ** Based on ISO9283    


